SOLUTIONS

6 ROBOTICS

URUCHAMIANIE, OBSELUGA I PROGRAMOWANIE ROBOTOW FANUC

ZAKRES SZKOLENIA

g

Bezpieczenstwo pracy przy i z robotem - procedury bezpiecznej pracy przy programowaniu i
pracy automatycznej.

Ogolna budowa robota ( mechaniczna manipulatora, elektryczna uktad sterowania).

Panel operatora ( Teach Pendant). Budowa funkcje. Opcje dostepne w menu gtownym i
funkcyjnym.

Archiwizacja programow

Poruszanie manipulatorem (uktady wspoétrzednych, ruchy osiami manipulatora w trybie pracy
recznej, wykonywanie programu).

Wyznaczanie uktadéw wspétrzednych (narzedzia i bazy)

Konfiguracja wejs¢ i wyjs¢ robota.

Mastering robota

Programowanie $ciezki pracy robota.

Programowanie operacji logicznych

Przeglad aplikacji robota.

Tel/ Fax +48 32 285 10 15
Mobile :+ 48 516 320 621
www.robotics-solutions.com.pl Strona 1z 1
e-mail: office @r-s.com.pl




ROBOTICS
SOLUTIONS

§ Programowanie pozycji.

§ Korygowanie zaprogramowanej juz pozycji.

§ Dodatkowe instrukcje dostepne z komendami ruchu.
§ Rejestry zwykte i rejestry pozycji

§ Programowanie wybranych instrukcji logicznych.

§ Poprawianie instrukcji logicznych (sprawdzanie programu, zapisywanie programu na
karcie FLASH).
§ Opis dostepnych instrukcji programowania oraz podstawowych struktur.

§ Programowanie petli, warunkdéw logicznych, sterowanie przebiegiem programu.

$ Programowanie przyrostowe.

$ Analiza struktury i dziatania programéw wykonawczych. Wyjasnienie schematu
dziatania programu. Konfiguracja robota do pracy automatycznej w trybie PNS -
program gtéwny i wspodtpracujacych z nim podprograméw.

§ Wykonywanie programu w trybie pracy recznej i automatycznej.

§ Komunikaty btedéw i zalecane postepowanie w przypadku ich wystgpienia.
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